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Kern der Entwicklung Entwicklung eines Systems für adaptive 3D-Erfassung mit heterogenem 
Sensornetzwerk

Zielstellung Das Ziel ist die Erforschung grundlegender Algorithmen, Methoden und 
Technologiekonzepte und deren Verbindung zu einer geschlossenen, 
modularen Prozesskette mit kontinuierlicher, latenzarmer 3D-Bildauf-
nahme und -verarbeitung in heterogenen Sensornetzwerken mit vielen 
(n>>3) 3D-Sensoren für Anwendungsszenarien mit großräumigen Bewe-
gungsfeldern (Messvolumen), die kontinuierlich und zeitkritisch erfasst 
werden müssen.

Wissenschaftlicher
Ansatz

Systemdesign:  Konzeption von Kalibrierstrategien für heterogene   
  3D-Sensornetzwerke, Entwicklung von massiv paralleler  
  Algorithmen zur Hochgeschwindigkeits-3D-Berechnung  
	 	 von	Freiformflächen

Optikdesign:		 Entwicklung	von	Optikdesignlösungen	(Freiformflächen,	 
  Dezentrierung u. Neigung von optischen Elementen)

Hardwarenahe 3D-Algorithmen: Bildaufnahme u. Modellbildung, Bild 
  vorverarbeitungsverfahren für Systeme höchster 
  Packungsdichte, Simulation u. Optimierung hinsicht 
  lich Systemsynchronisation u. Latenz, Algorithmische  
  Umsetzung auf FPGA-Plattformen

Industriebeirat Steinbeis Qualitätssicherung und Bildverarbeitung (SQB) GmbH
Otto Vision Technology GmbH
Göpel electronic GmbH
ViALUX GmbH
SpectroNet

Kooperationswünsche Kontinuierliche latenzarme Optische 3D-Messtechnik, Mess- und Prüf-
systeme für die Fertigung, Mensch-Maschine-Interaktion

Mögliche 
Applikationen

Robuste Marker-basierte Kalibriermethode für 3D-Sensornetzwerke, Auf-
gabenspezifische	Steuerung	der	Messdatendichte,	Aufbau	und	Evalua-
tion Großvolumen-Sensorauslegung (, Projektierung lichtstarker, LED-ba-
sierter GOBO 3D-Sensor, Projektierung Freiform-basierter 3D-Sensor
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